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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC
DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Nabycie wiedzy 1 umiejetnosci w zakresie doboru,
konfiguracji oraz integracji pneumatycznych i
elektrycznych elementéw napedowych w uktadach
sterowania elektropneumatycznego.

Tresci programowe:

Wyktady:

Sitowniki pneumatyczne liniowe 1 obrotowe, silniki
pneumatyczne, silniki pradu statego (klasyfikacja i
rodzaje, zasada dziatania, konstrukcja, parametry
pracy, charakterystyki, integracja z uktadami
sterowania, zastosowanie w elektropneumatycznych
uktadach napedowych). Metody sterowania w
pneumatycznych uktadach napedowych.

Laboratoria:

Analiza i synteza elektropneumatycznych uktadow
napedowych z wykorzystaniem silnikow pradu
statego, silnikow pneumatycznych oraz sitownikow
pneumatycznych (opracowanie koncepcji sterowania
uktadu, dobér elementdéw, rysowanie schematow,
konfiguracja i integracja ukladu, testowanie).

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

Wyktad informacyjny. Laboratorium realizowane z
uzyciem oprogramowania FluidSim.

Wyktad: ocena koncowa z egzaminu,

Rygor zaliczenia, kryteria oceny Laboratorium: $rednia ocen z przygotowanych
osiggnigtych efektow uczenia si¢, sposob sprawozdan z C¢wiczen laboratoryjnych oraz
obliczania oceny koncowe;: prezentacji  wskazanego przez prowadzacego
sprawozdania;
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podejmowane dziatania ia podejscia do
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Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektéw uczenia sie — bilans punktow ECTS

Obcigzenie studenta [h]
Udziat w zajeciach/aktywno$¢ Zajgcia bez Zajecia
nauczyciela-praca dvdaktvezne
wiasna studenta (ZBN) y y

Udziat w wyktadach/¢éwiczeniach/laboratoriach X 45h
Przygotowanie do wyktadow/éwicz/lab 5h X
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 5h/0,2 ECTS 45h /1,8 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 2ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentow ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych, okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektéw uczenia
sie dostosowuje sie odpowiednio do indywidualnych potrzeb tych studentow.

Szczegodtowe zasady i formy wsparcia studentéw ze szczegdlnymi potrzebami: w tym z
niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych podczas zaje¢, zaliczen i egzaminéw okreslono w:
Regulaminie Studiéw, Zasadach Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia dostepnosci
procesu ksztatcenia studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych.




